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Servo Amplifiers
and Motors

Safety Information

For qualified staff only

This manual is only intended for use by properly trained and qualified elec-
trical technicians who are fully acquainted with automation technology
safety standards. All work with the hardware described, including system
design, installation, setup, maintenance, service and testing, may only be
performed by trained electrical technicians with approved qualifications
who are fully acquainted with the applicable automation technology safety
standards and regulations.

Proper use of equipment

The devices of the MELSERVO series are only intended for the specific
applications explicitly described in this manual and the manuals listed
below. Please take care to observe all the installation and operating para-
meters specified in the manuals. Only accessories and peripherals specifi-
cally approved by MITSUBISHI ELECTRIC may be used. Any other use or
application of the products is deemed to be improper.

Relevant safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your specific
application must be observed in the system design, installation, setup,
maintenance, servicing and testing of these products.

In this manual special warnings that are important for the proper and safe
use of the products are clearly identified as follows:

A

[C

DANGER:

Personnel health and injury warnings.
Failure to observe the precautions described here
can result in serious health and injury hazards.

Dimensions and power line connection
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Servo amplifier W [mm] | H[mm] | D [mm] | Weight [kg]
MR-J3-10B/20B 40 168 | 135@ 08
MR-J3-40B/60B 40 168 | 170® 1,0
MR-J3-70B/100B 60 168 % | 1859® 1,4
MR-J3-60B4/100B4 60 168 | 195® 1,7
MR-J3-200B(4)/3508B 90 |[1689 | 1959 | 23219
MR-J3-350B4/500B(4) 130 250 |2009® 46
MR-J3-700B(4) 172 300 |2009@ 6,2
MR-J3-11KB(4)-22KB(4) | 260 400 |260°9|18,0(19,09)

D without battery MR-J3BAT mounted/ ® MR-J3-22KB(4)/ ® MR-J3-200B4
without connectors

Power terminals

Symbol Signal

L1, L2,L3 Main circuit power supply

L11, L21 Control circuit power supply

N Brake unit

P,C,D Regenerative brake option/Brake unit
U, v,w Servo motor output

P1, P2 Optional DC reactor

PE Protective earth

Installation and Wiring

CAUTION:

Equipment and property damage warnings.

Failure to observe the precautions described here
can result in serious damage to the equipment or
other property.

A

Further Information

The following manual contains further information about the devices:
@® Instruction manual of the Servo Amplifier MR-J3-B

This manual is available free of charge through the internet
(www.mitsubishi-automation.com).

If you have any questions concerning the programming and operation of
the equipment described in this manual, please contact your relevant sales
office or department.

DANGER

@ Cut off all phases of the power source externally before start-
ing theinstallation or wiring work, thus avoiding electric shock
or damages to the product.

@ Before starting installation wait for at least 15 minutes after the
power supply has been switched off. The capacitor is charged
with dangerous high voltage for some time after power off.

® Ground the servo amplifier and the servo motor securely.

CAUTION

@ Use the servo amplifier in the environment within the general
specifications described in theinstruction manual of the servo
amplifier. Never use the productin areas with dust, oily smoke,
conductive dusts, corrosive or flammable gas, vibrations or
impacts, or expose it to high temperature, condensation, or
wind and rain.

If the product is used in such a place described above, electri-
cal shock, fire, malfunction, damage, or deterioration may be
caused.

® Whendrilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips
should not enter ventilation slits. Such an accident may cause
fire, failure or malfunction.

@ Do not touch the conductive parts of the product directly.

® Whilepoweris onorfor some time after power-off, do not touch
the servo amplifier, the servo motor or the regenerative brake
option as they are hot and you may get burnt.

3-phase 200-230 V AC to MR-J3-10B—MR-J3-350B
380-480 V AC to MR-J3-60B4-MR-J3-200B4
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Servo system configuration example
Power supply

Servo amplifier

No-fuse

breaker
NFB;

(NFB) 1/0 interface
Magnetic Controller or
contactor preceding axis
(MC) servo amplifier

P Subsequent
Regenerative servo amplifier
brake option or cap
121, L1
Servo motor
@ Encoder

@ Power supply lead
for servo motor

Protective

PE@ earth

Operating elements

(-2

|

M

@l
No. | Name Description
© | Display The 3-digit, seven-segment LED shows

the servo status and alarm number.

sSwi

Rotary axis setting
switch

Used to set the axis number of the servo
amplifier

SW2-1 is used to perform the test opera-
tion mode by using MR Configurator
(Setup software).

SW2-2 is spare (Be sure to set to the
"Down" position).

ON 4 | SW2

[3) ! ! Test operation select

1 2 | switch

MITSUBISHI| Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-486112 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



S MITSUBISHI ELECTRIC

MR-J

Installationsanleitung fur
Servoverstarker MR-J3-B

Art.-Nr.: 204625 GER, Version A, 23102007

Servoverstarker
und Motoren

Sicherheitshinweise

Nur fur qualifizierte Elektrofachkréafte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt
ausgebildete Elektrofachkrafte, die mit den Sicherheitsstandards der
Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation,
Inbetriebnahme, Wartung und Prifung der Gerate dirfen nur von einer
anerkannt ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstan-
dards der Automatisierungstechnik vertraut ist, durchgefuihrt werden.

BestimmungsgemaéRer Gebrauch

Die Geréate der MELSERVO-Serie sind nur fiir die Einsatzbereiche vorge-
sehen, die in der vorliegenden Installationsanleitung oder den unten auf-
gefuihrten Handbuichern beschrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung
aller in den Handbtichern angegebenen Kenndaten. Es dirfen nur von
MITSUBISHI ELECTRIC vorgeschriebene Zusatz- bzw. Erweiterungsge-
rate verwendet werden. Jede andere dartiber hinausgehende Verwendung
oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgeman.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung
der Gerate mussen die fur den spezifischen Einsatzfall gultigen
Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften beachtet werden.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fir den
sachgerechten und sicheren Umgang mit dem Gerat wichtig sind. Die
einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

A

Weitere Informationen

Das folgende Handbuch enthélt weitere Informationen zu den Geréaten:
® Bedienungsanleitung zum Servoverstarker MR-J3-B

GEFAHR:

Warnung vor einer Gefdhrdung des Anwenders
Nichtbeachtung der angegebenen Vorsichtsmaf-
nahmen kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder
die Gesundheit des Anwenders fiihren.

ACHTUNG:

Warnung vor einer Gefdhrdung von Geréten
Nichtbeachtung der angegebenen Vorsichtsmaf-
nahmen kann zu schweren Schdden am Gerét oder
anderen Sachwerten fiihren.

Das Handbuch steht lhnen im Internet kostenlos zur Verfigung
(www.mitsubishi-automation.de).

Sollten sich Fragen bezuglich Installation und Betrieb der in dieser
Installationsanleitung beschriebenen Geréate ergeben, zégern Sie nicht,
lhr zusténdiges Verkaufsbiro oder einen lhrer Vertriebspartner zu
kontaktieren.

Abmessungen und Leistungsanschluss
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Servoverstarker B [mm] |H[mm] | T [mm] | Gewicht [kg]
MR-J3-10B/20B 40 168 % | 135@ 08
MR-J3-40B/60B 40 168 | 170® 1,0
MR-J3-70B/100B 60 168 | 185 @ 1,4
MR-J3-60B4/100B4 60 168 % | 195® 1,7
MR-J3-200B(4)/350B 90 1680 | 195® | 232,19
MR-J3-350B4/500B8(4) 130 250 |2009® 46
MR-J3-700B(4) 172 300 |[20090@ 6,2
MR-J3-11KB(4)-22KB(4) | 260 400 |260°9|18,0(19,09)

@ ohne montierte Batterie MR-J3BAT/ @ MR-J3-22KB(4)/ ® MR-J3-200B4

ohne Stecker
Leistungsklemmen

Bezeichnung | Signal

L1, L2,L3 Spannungsversorgung

L11, L21 Steuerpannungsversorgung

N Optionale Bremseinheit

P,C,D Optionaler Bremswiderstand/Bremseinheit
U Vv,w Servomotorausgang

P1, P2 Optionale DC-Zwischenkreisdrossel

PE Schutzleiter

Installation und Verdrahtung

GEFAHR

@ Schalten Sie vor der Installation die Versorgungsspannung
des Servoverstédrkers und andere externe Spannungen aus.

@® Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine
Wartezeit von mindestens 15 Minuten ein, damit sich die
Kondensatoren nach dem Abschalten der Netzspannung auf
einen ungefdhrlichen Spannungswert entladen kénnen.

@ Servoverstédrker und Servomotor sind sicher zu erden.

VAL ACHTUNG

erhéhten Alterung der Geréte.

dungen.

@ Betreiben Sie den Servoantrieb nur unter den Umgebungsbe-
dingungen, die in der Bedienungsanleitung des Servoverstar-
kers aufgefiihrt sind. Der Servoantrieb darf keinem Staub,
Olnebel, keinen &dtzenden oder entziindlichen Gasen, starken
Vibrationen oder Schldgen, hohen Temperaturen und keiner
Kondensation oder Feuchtigkeit ausgesetzt werden. Sollte das
Gerdt trotzdem unter diesen unzuldssigen Umgebungsbedin-
gungen betrieben werden, so besteht die Gefahr eines elektri-
schen Schlags, von Feuer, von Beschadigungen oder einer

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspéne oder
Drahtreste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstérker
gelangen und so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

@ Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile des Servover-
starkers, wie z. B. die Anschlussklemmen oder Steckverbin-

@ Beriihren Sie den Servoverstéarker, den Servomotor oder den
optionalen Bremswiderstand nicht wédhrend oder kurz nach
dem Betrieb im spannungsfiihrenden Zustand. Die Bauteile
erhitzen sich stark, es besteht Verbrennungsgefahr.

Anschluss 3~, 200-230 V AC fir MR-J3-10B—MR-J3-350B
380-480 V AC fur MR-J3-60B4-MR-J3-200B4
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Beispielkonfiguration des Systems

Versorgungsspannun:
qungssp 9 Servoverstarker
Leistungs-
schalter
(NFB)
Leistungs- Steuerung oder
schitz vorhergehender
(MC) Servoverstarker
pC Nachfolgender
Optionaler Servoverstarker
Bremswiderstand oder
Schutzkappe
L21, L1
Servomotor
@ Encoder
@ Spannungsversorgung
Servomotor

Bedienungselemente

|-

H/, (u

Bl M

Beschreibung

Nr. | Bezeichnung

Dreistellige 7-Segment-LED zur Anzeige

@ | Anzeigefeld des Servostatus und des Alarmcodes.

swi Codierschalter zur Einstellung der

Stationsnummer des Servoverstarkers.

Stationsnummer

Bei Betrieb mit der Setup-Software

| S MR-Configurator wird mit SW2-1 der
[3) ! ! Auswahlschalter Testbetrieb ausgewahit.
1 2 | Testhetrieh SW2-2 ist ohne Funktion und sollte sich in
der unteren Stellung befinden.
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S MITSUBISHI ELECTRIC

MR-J3

Guide d'installation pour les
servoamplificateurs MR-J3-B
N° arti : 204625 FRA, Version A, 23102007

Servoamplificateurs
et moteurs

Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant
recus une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les
standards de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le
matériel décrit, y compris la planification, l'installation, la configuration, la
maintenance, I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des
électriciens formés et qui se sont familiarisés avec les standards et pre-
scriptions de sécurité de la technique d'automatisation applicable.

Utilisation correcte

Les appareils de la série MELSERVO répondent exclusivement aux appli-
cations décrites dans ce manuel ou les manuels mentionnés ci-apres.
Veillez a respecter toutes les caractéristiques indiquées dans ce manuel.
Seuls les accessoires et appareils périphériques recommandés par
MITSUBISHI ELECTRIC doivent étre utilisés. Tout autre emploi ou appli-
cation des produits sera considéré comme non conforme.

Prescriptions de sécurité importantes

Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident

importantes pour votre application spécifique doivent étre respectées lors

de la planification, l'installation, la configuration, la maintenance,

I'entretien et les tests de ces produits.

Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour |'utilisation

correcte et slre des produits sont indentifiés clairement comme suit:
DANGER:

/\\ Avertissements de dommage corporel. B
C ) Le non-respect des précautions décrites ici peut

entrainer des dommages corporels et des risques
A\

de blessure.
Autres informations
Le manuel suivant comprend des informations supplémentaires sur les
appareils:
® Instructions de service pour les servoamplificateurs MR-J3-B

ATTENTION:

Avertissements d'endommagement du matériel et
des biens. Le non-respect des précautions décrites
ici peut entrainer de graves endommagements du
matériel ou d'autres biens.

Le manuel est disponible gratuitement sur internet (www.mitsubishi-
automation.de).

Sivous avez des questions concernant la programmation et le fonctionne-
ment du matériel décrit dans ce manuel, contactez votre bureau de vente
responsable ou votre distributeur.

Dimensions etraccordementdelapuissance
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Servoamplificateur L [mm] |H[mm] | P [mm] | Poids [kg]
MR-J3-10B/20B 40 168 % | 135@ 08
MR-J3-40B/60B 40 168 | 170® 1,0
MR-J3-70B/100B 60 168 | 185@ 1,4
MR-J3-60B4/100B4 60 168 % | 195® 1,7
MR-J3-200B(4)/350B 90 1680 | 195® | 232,19
MR-J3-350B4/500B8(4) 130 250 |2009® 46
MR-J3-700B(4) 172 300 |[20090@ 6,2
MR-J3-11KB(4)-22KB(4) | 260 400 |2609°9|18,0(19,09)

@ sans batterie MR-J3BAT montée/ @ MR-J3-22KB(4)/ © MR-J3-200B4
sans connecteur

Bornes de puissance

Désignation | Signal

L1,L2,L3 Alimentation

L11, L21 Alimentation de la commande

N Unité de freinage optionnelle

P,C,D Résistance de freinage optionnelle / unité de freinage
UV, w Sortie du servomoteur

P1, P2 Bobine de circuit intermédiaire CC en option

PE Conducteur de protection

Installation et cablage

DANGER

@ Déconnectez la tension d’alimentation du servoamplificateur
et les autres tensions externes avant I’installation.

® Avant de commencer l'installation, un temps d’attente d’au
moins 15 minutes doit étre respecté afin que les
condensateurs puissent se décharger a une valeur de tension
non dangereuse aprés la mise hors circuit de la tension du
secteur.

@ Les servoamplificateurs et servomoteurs doivent étre reliés a
la terre de facon sdare.

I\ ATTENTION

® Exploitez la servocommande uniquement sous les conditions
environnantes mentionnées dans les instructions de service
du servoamplificateur. La servocommande ne doit étre expo-
sée a aucune poussiére, embrun d'huile, gaz agressif ou
inflammable, fortes vibrations ou chocs, températures élevées
etaucune condensation ou humidité. L'utilisation de I'appareil
sous ces conditions environnantes non autorisées entraine un
risque de choc électrique, d'incendie, d'endommagements ou
un vieillissement prématuré de I'appareil.

@ Faites attention lors du montage a ce qu’aucun copeau ou reste
decable ne parvienne par les fentes d'aération dans le servoam-
plificateur, cela pourrait sinon entrainer un court-circuit.

@® Netouchezaucun élément sous tension du servoamplificateur
comme par ex. les bornes de raccordement ou les fiches de
raccordement.

® Ne pas toucher le servoamplificateur, le servomoteur ou la
résistance de freinage optionnelle lorsqu'il est sous tension ni
peu de temps aprés la mise hors circuit de I'alimentation en
goylrant. Lasurface peut étre brilante et présente un risque de
ralure.

Raccordement 3~,200-230 V CA pour MR-J3-10B—MR-J3-350B
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Exemple de configuration du systeme
Tension d'alimentation
Servoamplificateur

Ordinateur
Disjoncteur (en option)
a boftier
moulé
__I nterface E/S
Contacteur Commande ou
de servoamplifica-
puissance teur précédent
L c Servoamplifica-
Résistance k. teur suivant ou
de freinage capot de
en option P!
protection
L21, L1
Servomoteur
@ Encodeur

@ Alimentation du
servomoteur

Contacteur
PE @ de protection

Organes de commande

y i

Bl M

Description

N° | Désignation

Trois afficheurs DEL a 7 segments pour
I'affichage du servoamplificateur et du
code d'alarme

© | Zone d'affichage

Swi Commutateur de codage pour le réglage
" ; du numéro de station du
Numéro de station servoamplificateur

SW2-1 permet lors de fonctionnement
avec le logiciel de configuration MR-Confi-
gurator de choisir le mode de test.

SW2-2 est sans fonction et doit se trouver
en position inférieure.

ON 4E | sw2

(3] E ! Commutateur de
1 2 | sélection du mode
de test
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©)
®

Signal arrangement
Signalleitungen

Cables de signalisation

I/0 devices
©)

®

E/A-Operanden
Opérandes d'E/S

)
®

Terminal signal layout
Klemmenbelegung

Affectation des bornes

MR-J3-11KB(4)-MR-J3-22KB(4)

O ° [ o
]
0 n-2
i
H % TE
1 L1 | L2 | Ls |Laftesy U | V | W
o Pi1| P|C|N @ S
PE
Combination with servo motor
(D Verwendbare Servomotoren
(F)  servomoteurs utilisables
MR-J300B | HF-MPOI | HF-KPO | HF-SPO | HC-RPO | HA-LPCI
10 053/13 | 053/13 — — —
20 23 23 — — —
40 43 43 — — —
60(4) — — 52(4) — —
70 73 73 — — —
100(4) — — 102(4) — —
152(4)/
200(4) — — 2004y | 103/153 —
350(4) — — 352(4) 203 —
500(4) — — 502(4) | 353/503 —
700(4) - — 702(4) — —
11K(4) — — — — 11K2(4)
15K(4) — — — — 15K2(4)
22K(4) — — — — 22K2(4)

[}
TE1

use Input devices/Eingangsoperanden/Opérandes d'entrée MR-J3-10B— MR-J3-200B
MR-J3-100B MR-J3-350B
CN3 Symbol/Symbol/Symbole Pin/Pin/Broche
— CNP1 CNP3
o T EM1 CN3-20 _ NPz
K ’ e e DIl CN3-2 N i
L‘ DI2 = DI3 3
" 2 W I P DI2 CN3-12 CNPY
" N i N S T CNP1L
. 6 16 |aim DI3 CN3-19
c =11 LA =—|LAR
o1l lE= enaa EEEpPYRTEIW CNP2
. o ill N i N Output devices/Ausgangsoperanden/Opérandes de sortie CcNP3 CNP3
v 5 CN1B HO 1 e 1224 pig
w %: Symbol/Symbol/Symbole Pin/Pin/Broche cNP2
ALM CN3-15 PE
MBR CN3-13
INP CN3-9 pe/ 1 S
RD
DB MR-J3-60B4
SA MR-J3-100B4 MR-J3-200B4
Connector/
/I;\znschlléssl . Name/Bezeichnung/Désignation TLC Selected with o/ CNP2 CNP3
accordemen elected with parameter
ZSP Auswahl mit Pgrqmeter/
Connector for bus cable from preceding Choix par paramétres
axis WNG
CNIA (D) | Buskabel-Anschiuss von der BWNG CNPL CNPL
vorhergehenden Achse coPS
Raccordement du cable bus de I'axe S e
® précédent ABSV CNP2 CNP2
Connector for bus cable to next axis enez | ene3 |
e @ Eugkabel-Anschluss 2u der nachfolgenden Output signals/Ausgangssignale/Signaux de sortie
chse
Symbol/Symbol/Symbole Pin/Pin/Broche
® Raccordement du cable bus vers l'axe @
suivant LA/LAR CN3-6/CN3-16 =4
Encoder connector LB/LBR CN3-7/CN3-17
CN2 @ Encoder-Anschluss LZILZR CN3-8/CN3-18 MR-J3-350B4
® Raccordement de lencodeur MO1 CN3-4 MR-J3-500B(4) MR-J3-700B(4)
MO2 CN3-14
Battery connection connector 2] 5] ﬁ P 5 2
CN4 Batterieanschluss . . . i A"'
@ Power supply/Versorgungsspannung/Tension d'alimentation a &
( : ) | Raccordement de la batterie
Symbol/Symbol/Symbole Pin/Pin/Broche
Communication connector DICOM CN3-5/CN3-10
CN5 @ Kommunikationsanschluss DOCOM CN3-3
® Raccordement de communication LG CN3-1/CN3-111 LY —
SD Plate/Gehéause/Carter

[LJeJu]P]culv]w]

Description/Beschreibung/Description

Connector for encoder

Anschluss des Encoders

Raccordement de I'encodeur

Connector for brake

Bremsanschluss

Raccordement du frein

Connector for power supply

Spannungsversorgungsanschluss

Raccordement de la puissance

Servo motor shaft

Servomotorwelle

SISl ICIENICIEINICHE)

Arbre du servomoteur




S MITSUBISHI ELECTRIC

MR-J3

Manuale d’installazione per il
servoamplificatore MR-J3 B
Art-no.: 204625 ITA, Version A, 23102007

Servoamplificatori
e motori

Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico qualificato

Il presente manuale d'installazione € destinato esclusivamente a perso-
nale elettrico qualificato, che abbia familiarita con le norme di sicurezza
delle tecniche di automazione. La progettazione, l'installazione, la messa
in funzione, la manutenzione e il controllo degli apparecchi possono ess-
ere effettuati solo da personale elettrico qualificato, che abbia familiarita
con le norme di sicurezza delle tecniche di automazione.

Impiego conforme alla destinazione d'uso

| servoamplificatori delle serie MELSERVO sono destinati solo ai campi di
impiego descritti nel presente manuale d'installazione o nei manuali sotto
elencati. Rispettare tutti i dati caratteristici riportati nei manuali. Si possono
utilizzare solo gli apparecchi ausiliari e di espansione raccomandati da
MITSUBISHI ELECTRIC. Qualsiasi altro tipo di utilizzo o applicazione &
considerato non conforme.

Norme rilevanti per la sicurezza

Nella progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione e
collaudo delle apparecchiature si devono osservare le norme di sicurezza
e prevenzione valide per il caso d'utilizzo specifico.

Nel presente manuale d'installazione troverete indicazioni importanti per
una corretta e sicura gestione dell'apparecchio. Le singole indicazioni
hanno il seguente significato:

A

[C

A

PERICOLO

Indica un rischio per I'utilizzatore.

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate
puo mettere a rischio la vita o l'incolumita
dell'utilizzatore.

ATTENZIONE

Indica un rischio per le apparecchiature.
L'inosservanzadelle misure di prevenzione indicate
puo portare a seri danni all'apparecchio o ad altri
beni.

Ulteriori informazioni

Il seguente manuale riporta ulteriori informazioni sulle unita:
@® Manuale d'uso del servoamplificatore MR-J3-B

Il manuale € disponibile gratuitamente su Internet
(www.mitsubishi-automation.it).

In caso di domande relative all'installazione e al funzionamento degli
apparecchi descritti nel presente manuale d'installazione, non esitare a
contattare I'ufficio vendite competente o uno dei partner commerciali.

Dimensioni e collegamento elettrico

[———>

e— L —»| f—— P ——>
Servoamplificatore L [mm] | A [mm] [P [mm] | Peso [kg]
MR-J3-10B/20B 40 168 % | 135 @ 0,38
MR-J3-40B/60B 40 168 % | 170® 1,0
MR-J3-70B/100B 60 168 | 185@ 1,4
MR-J3-60B4/100B4 60 1680 | 195@ 1,7
MR-J3-200B(4)/350B 90 16890 | 195® | 232,19
MR-J3-350B4/500B(4) 130 250 |2009@® 46
MR-J3-700B(4) 172 300 |2009@ 6,2
MR-J3-11KB(4)-22KB(4) | 260 400 |260°9|18,0(19,09)

@ senza batteria montata MR-J3BAT/ @ MR-J3-22KB(4)/ ©® MR-J3-200B4

senza spinotto

Morsetti di potenza

Denominazione | Segnale

L1,L2,L3 Alimentazione elettrica

L11, L21 Tensione di comando

N Gruppo freno opzionale

P,C,D Resistenza/Gruppo freno opzionale

UV, w Uscita servomotore

P1, P2 B_obirla qi reattanza opzionale a tensione CC di
circuito intermedio

PE Conduttore di protezione

Installazione e collegamento

A

PERICOLO

di rete.

® Prima dell’installazione disinserire la tensione d’alimenta-
zione del servoamplificatore ed altre tensioni esterne.

® Primadicominciarel’installazione, attendere almeno 15 minuti
affinché i condensatori possano scaricarsi fino a un valore di
tensione non pericoloso dopo il disinserimento della tensione

@ Servoamplificatore e servomotore devono essere messi a
terra con sicurezza.

ATTENZIONE

circuito.

@ Mettere in funzione il servoazionamento solo nelle condizioni
ambientali riportate nel manuale d’uso del servoamplificatore.
Il servoamplificatore non deve essere esposto a polvere, neb-
biad’olio, forti vibrazioni o urti, alte temperature, condensa od
umidita. Se si dovesse comunque utilizzare I'unita in queste
condizioni ambientali non consentite, c’é il rischio di scossa
elettrica, incendio, danni o di un maggiore invecchiamento
delle apparecchiature.

@ Fare attenzione all’atto del montaggio che attraverso le fes-
sure di ventilazione non penetrino nel servoamplificatore tru-
cioli di foratura o resti di fili, che possono provocare un corto-

@ Non toccare parti in tensione del servoamplificatore, quali ad
esempio i morsetti di collegamento o i connettori.

@ Non toccare il servoamplificatore, il servomotore o la resi-
stenzafreno opzionale durante il funzionamento o subito dopo
quando sono sotto tensione. | componenti si riscaldano forte-
mente - Pericolo di ustioni.

Collegamento 3~200-230V AC per MR-J3-10B-MR-J3-350B
380-480 V AC per MR-J3-60B4-MR-J3-200B4

ARRESTO
ﬁ 'f D'EMERGENZA OFF 3’1
Oo——O0
W T T
3~ Transformatore ** o
9 Servoamplificatore Servomotore
200-230 V AC NPT
AR -8
o oLz 10 ujz2
i |
OLs | 1 VO~ E
i
380-480 V AC N b we W
Pl o1
i
oP2 !
cNP2 | ]
P T
ci vt <
)y | Cavo
D1 cnz| encoder Encoder
Ol I: D
0 Lot |
ARRESTO D'EMERGENZA* N ong
* Logica positiva EM1 | | ALM w Errore
** Tensione nominale della ————{DIcoM| [pOCOM
bobina MC: 200-230 V AC 24V DC 24V DC

MR-J3-350B4, MR-J3-500B(4) € MR-J3-700B (4)

ARRESTO
RAL RA2 D'EMERGENZA OFF Bﬂ

7}—(7 [}
3~ Transformatore**

Servoamplificatore

Servomotore

200-230 V AC

L
[ Registenza
eno U

—G
380-480 V AC

Encoder

ARRESTO D’EMERGENZA* ons o
EM1 | [ ALM !.l Errore
f————{Dicom| |[pocoM—

* Logica positiva
** Tensione nominale della
bobina MC: 200-230 V AC

24V DC 24V DC
MR-J3-11KB(4)-MR-J3-22KB(4)
ARRESTO
Rf T T pevercenza OFF Eﬁ
s5os T TET
3~ Transformatore ** e
Servomotore

200-230 VAC NFB
T M s

o <
— 5 5o

380-480 V AC

{3
Resistenza | '.

reno |
(opzionale) |

* Logica positiva

** Tensione nominale della
bobina MC: 200-230 V AC

*** Alimentazione ventola servomotore

3~,200-230 V AC
CN3 CN3
Em1] [ ALM !.' Errore
t————picom| [pocom—

24V DC 24V DC

**** Magnetotermico

ARRESTO D’EMERGENZA*

Collegamento 1~, 200-230 V AC per MR-J3-10B-MR-J3-70B

ARRESTO
RAL LM pevercenza OFF OoN
o
T YT

5
1~ Servomotore
200
fino a
230V AC

s|<|c
NS

Cavo~

encoder Encoder
ARRESTO D’EMERGENZA* ons ongl "
EML| | ALM ! Errore
f————|DIcoM| [pocoM—
*Logica positiva 24VDC 24VvDC

Configurazione d’esempio del sistema

Tensione d'alimentazione CN5
Servoamplificatore

Interruttore
di potenza
(NFB)
Rel® di Comando o
potenza servoamplificato-
(MO) re precedente
b Servoamplifica-
Resistenza’ tore successivo
freno opzionale 0 cappa di
protezione
L21, L1
Servomotore
@ Encoder
@ Alimentazione elettrica Conduttore
servomotore

pE@ di protezione

Elementi di comando

\ TES !!
s 7
[

RIf. | Denominazione

=

Descrizione

LED a 7 segmenti a 3 cifre di segnalazione
dello stato del servoamplificatore e dei
codici d'allarme

@ | Campo di visualizzazione

o| SWi Interruttore codificatore d’impostazione del

5
Numero stazione numero stazione del servoamplificatore

Il modulo SW2-1, in funzionamento con il
software di setup MR-Configurator, serve a
selezionare il test funzionale. Il modulo
SW2-2 non ha alcuna funzione e dovrebbe
essere nella posizione inferiore.

sw2

(3] !! Interruttore di

selezione test
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S MITSUBISHI ELECTRIC

MR-J3

Instrucciones de instalacion para los
servoamplificadores MR-J3-B
Nro. Art.: 204625 ESP, Version A, 23102007

Servoamplificadores
y motores

Indicaciones de seguridad

Sélo para electricistas profesionales debidamente
cualificados

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a elec-
tricistas profesionales reconocidos que estén familiarizados con los
estandares de seguridad de la técnica de automatizacion. La proyeccion,
la instalacion, la puesta en servicio, el mantenimiento y el control de los
dispositivos tienen que ser llevados a cabo exclusivamente por electricis-
tas profesionales reconocidos que estén familiarizados con los
estandares de seguridad de la técnica de automatizacion.

Empleo reglamentario

Los aparatos de la serie MELSERVO han sido disefiados exclusivamente
para los campos de aplicacion que se describen en las presentes instruc-
ciones de instalacion o en los manuales aducidos mas abajo. Hay que res-
petar la totalidad de los datos caracteristicos indicados en los manuales.
Sélo se permite el empleo de los dispositivos adicionales o de ampliacién
recomendados por MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacién
distinto o mas amplio del indicado se considerara como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccion, instalaciéon, puesta en servicio,
mantenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas
de seguridad y de prevencion de accidentes vigentes para la aplicacion
especifica. En estas instrucciones de instalacion hay una serie de
indicaciones importantes para el manejo seguro y adecuado del
dispositivo. A continuacion se recoge el significado de cada una de las
indicaciones:

PELIGRO

A Advierte de un peligro para el usuario.

\ ) Lanoobservacion delas medidas de seguridad indi-
cadas puede tener como consecuencia un peligro
para la vida o la salud del usuario.

ATENCION

Advierte de un peligro para el dispositivo u otros
aparatos.

Lano observanciade las medidas de seguridad indi-
cadas puede tener como consecuencia graves
dafios en el dispositivo o en otros bienes materiales.

Dimensiones y conexion de potencia

[— >

e— L —»| —— P —»
Servoamplificador L [mm] |A[mm]|P[mm]| Peso [kg]
MR-J3-10B/20B 40 1680 | 135 @ 0,8
MR-J3-40B/60B 40 168 % | 170® 1,0
MR-J3-70B/100B 60 1680 | 185® 1,4
MR-J3-60B4/100B4 60 1680 | 195® 1,7
MR-J3-200B(4)/3508 90 1680 | 1959 | 232,19
MR-J3-350B4/500B(4) 130 250 | 200 0@ 46
MR-J3-700B(4) 172 300 |2000@® 6,2
MR-J3-11KB(4)-22KB(4) | 260 400 |26099|18,0(19,09)

D sin bateria MR-J3BAT montada/ © MR-J3-22KB(4)/ © MR-J3-200B4
sin clavija

Bornes de potencia

Denominacién | Sefial

L1,L2, L3 Fuente de alimentacion

L11,L21 Alimentacion de tensién de mando

N Unidad de frenado opcional

P,C,D Resistencia de frenado opcional/unidad de frenado
U, Vv, W Salida del servomotor

P1, P2 Choque intermedio DC opcional

PE Conductor de puesta a tierra

Instalacion y cableado

A

N PELIGRO

@ Antes de empezar con la instalacion hay que desconectar la
tension de alimentacién del servoamplificador y otras posi-
bles tensiones externas.

@ Antes de comenzar con la instalacion hay que esperar como
minimo 15 minutos después de desconectar la tension de red
con objeto de que los condensadores tengan tiempo de des-
cargarse a un valor de tensién no peligroso.

® Tanto el servoamplificador como el servomotor tienen que
tener una toma de tierra segura.

ATENCION

Otras informaciones

El siguiente manual contiene mas informacién acerca de los aparatos:
@ Instrucciones de instalacion para los servoamplificadores MR-J3-B

El manual esta a su disposicion de forma gratuita en Internet
(www.mitsubishi-automation.es).

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacion y la operacion de los
aparatos descritos en estas instrucciones, no dude en ponerse en con-
tacto con su oficina de ventas o con su vendedor autorizado.

@ Opere el servoaccionamiento sélo bajo las condiciones ambien-
tales que se especifican en las instrucciones del servoamplifica-
dor. El servoaccionamiento no debe exponerse al polvo, a niebla
de aceite, agases corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes
o agolpes, asicomo tampoco a altas temperaturas, a condensa-
cion o a humedad. Si el aparato se pone en funcionamiento bajo
alguna de esas condiciones ambientales no permitidas, existe
peligro de descarga eléctrica, de incendio, de dafios o de un
envejecimiento prematuro de los aparatos.

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior
del servoamplificador a través de las ranuras de ventilacion
virutas de taladrado o restos de cables que podrian provocar
después un cortocircuito.

® No toque ninguna parte del servoamplificador que esté some-
tidaatension, como p.ej. los bornes de conexién o las conexio-
nes de enchufe.

® No toque el servoamplificador, el servomotor o la resistencia
de frenado opcional durante o poco después del funciona-
miento estando sometidos a tension. Los componentes se
calientan mucho y existe peligro de quemaduras.

Conexion 3~, 200-230 V AC para MR-J3-10B—-MR-J3-350B
380-480 V AC para MR-J3-60B4-MR-J3-200B4

PARADA DE
& & emercencia O Ol
o—o o——=alo—a o—[: o
Transf dor ** M @
3 ransformador o ll
Servoamplificador Servomotor
200-230VAC
6 s U2
Y : V|3
380-480 V AC ; w4
@ |1
j
o
Cable del
encoder Encoder

PARADA DE EMERGENCIA*

(sNE] CN3 !"
EML | | ALM @ Error
f————DIcom| [pocom—

24V DC 24VDC

*Légica positiva (PNP)
** Tension de red de la
bobina MC: 200-230 V AC

MR-J3-350B4, MR-J3-500B(4) y MR-J3-700B (4)

PARADA DE
RAL RA2 ON OFF
EMERGENCIA

— — W
3- Transformador **

Servoamplificador

Servomotor

200-230 VAC NFB

6

380-480 VAC

BlE|<|C
Rlaloln

B Cable del
I CN2|_encoder.

Encoder

PARADA DE EMERGENCIA*

cns ong "
EML | | ALM @ Error
————picom| [pocom—|

*Ldgica positiva (PNP)
** Tension de red de la

bobina MC: 200-230 V AC

24V DC 24V DC

MR-J3-11KB(4)-MR-J3-22KB(4)

PARADA DE

RA3  RAL  RA2 gyeroencia OFF  ON

200-230V AC Servomotor

J— J— 1 l@
3~ © MC ok
Transformador ** e
I

6 :ZE_E

—6
380-480 V AC

-
Resistencia Ly
de frenado |
(opcional) |

* Logica positiva (PNP)

Conexion 1~, 200-230 V AC para MR-J3-10B-MR-J3-70B

PARADA DE
T LAZ enmercencia OF OoN
o——-o0 O
1]
°
Servoamplificador Servomotor
NFB

1~
200-230VAC  © © T vz

: v |3

T w4

B © |1

]

!

Cable gel

encoder Encoder

PARADA DE EMERGENCIA* |-\ 3 N3l "
EM1 | | ALM @ Error
————{Dicowm| |poco

*Légica positiva (PNP) 24V DC 24V DC

Configuracion ejemplar del sistema
Tension de alimentacion
Servoamplificador

PC (opcional)
Interruptor
automatico
(NFB)
Interface E/S
Contactor_ Controlador o
de potencia servoamplificador
(MC) previo
. pC Servoamplificador
Resistencia de! posterior o tapa
frenado opcional de proteccion
L21, L1
Servomotor
@ Encoder

@ Fuente de alimentacion

servomotor Conductor de

PE@ puesta a tierra

Elementos de mando

S =
TES
sw2] | T z‘

EREGE

N°. | Denominacion

Descripcion

LED de 7 segmentos de tres posiciones
para la visualizacion del estado servo y de
los cadigos de alarma

@ | Panel de visualizacion

SwWi W .
Interruptor de codificacion para el ajuste del

ndmero de estacion del servoamplificador

Ndmero de estacion

** Tension de red de la
bobina MC: 200-230 V AC

OHS1 OHS2

*** Alimentacion del ventilador del
servomotor, 3~, 200-230 V AC

24VDC
CN3  CN3
EM1|| ALM Error
t————picom| [pocom—
24V DC

24VvDC

**x Termointerrumpor

PARADA DE EMERGENCIA*

Durante la operacion con el software de setup

SW2 . h
o e | MR-Configurator, SW2-1 sirve para seleccionar
(3} ! ! Interruptor de seleccion | ef funcionamiento de comprobacion. SW2-2
T 7 | funcionamiento de

carece de funcién y tiene que encontrarse en la
posicion inferior.
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Pa3mep|,| 1 CUNoBoe NoAKN4YeHne MoaxnioyeHue 3~,200-230 B nep. 1. ansa MR-J3-10B-MR-J3-350B MoaknioueHue 1~,200-230 B nep. gna MR-J3-10B-MR-J3-70B

)‘ MITSUBISHI ELECTRIC 380-480 B nep. 7. Anst MR-J3-60B4-MR-J3-200B4 W w2 e e g

Asapuitioe BbIKNIOYEHHe
RAL RA2 oo, BOIKN.  BKI —

1
o——=alo—a o—[: o
TpaHcdopmarop ** S

3~
M R Cepsoycunurenn 8 , , ¢ ¢
- [CNPL
naneKkTpoaBuraTenun 200..230B nep.T. ) I~ L)
(L QL2 | uj2
wn —0 uoT U2 200..230 B nep. 7. SLs | : v | 3
v —06 o—— Vo V|3 N | i wla
T
MHCTPYKI.WIFI no yCTaHOBKe e— W —>| T — 380..480B nep.T. W o w4 oy | ; Y
cepBoycunutenen MR-J3-B BE o
CepBoycunurenb W [mm] | B[mm] | I [mm] Bec [kg] -
KaT.N.: 204625 RUS, Bepcua A, 23102007 o) ® el cNP2 T
MR-J3-10B/20B 40 168 135 0,8 ] P ;
) I N
0] 0] o c =
YKasaHusA no 6esonacHocTu MR-J3-408B/608 40 ] 168 | 170 1.0 = o0 | atero | yynep
Kabens CN2|  3HKoAepa
MR-J3-70B/100B 60 168% | 1859 1,4 sukonepa | MR oL ] [
. I
Tonbko Ans KBann$UUNPOBaHHBIX 3NEKTPUKOB MR-J3-60B4/100B4 50 168@ | 195@ 17 I:HH 0 Lat |
371 pyKOBOACTBO MO yCTaHOBKE Mpep| 0 TONbKO AnA |NPO- BaHHbIX SN1EKTPY- o) @ ® 3
KOB, NONYUMBLUVX IPU3HAHHOE 0OPA30BaHIE U 3HAIOLLMX CTaHAAPTbI 6E30MaCHOCTY B TEXHVKE MR-J3-200B(4)/350B 90 168 195 23(2.1%) ; ABapHiiHoe BblKioueHye *
aBTOMaTu3auuu. [POEKTMPOBaT, yCTa- HABNNBATb, BBOAWUTL B SKCMyaTaLuio, 06CyXNBaTL U ABapiiiHoe BbiKnioveHve * | o oNa CN3 CN3 "
NpoBepATb NPUGOPbI PaspellaeTca TONbKO NEKTPUKY MPU3HAHHOW KBanuduKauuy, 3Haio- MR-J3-350B4/500B(4) 130 250 200 o® 4,6 L T —— " emi | | ALM @ Heucnpasocts.
ujemy CTaHapTbi 6€30MacHOCTM B TEXHIKE aBTOMaTM3aLmm. EM1 ALM @ Heucnipastocts oicom| [boco
MR-J3-700B(4) 172 300 |20090@ 6,2 % HOMMHTbHOE HanpAKEHe +———{bicom] [pocoi— . ;
Kaywuki MC: 200-230 B nep. 7. 24BoctT. 24Bnoct.t. MONOXWTeNbHAA NOTUKA 24Bnocr. 1. 24Bnocr. 1.
Ucno. no HasHa MR-J3-11KB(4)-22KB@) | 260 400 |260%® |18,0(19,09)
Mpubopbl cepun MELSERVO npefHasHaueHbl TONbKO AnA Tex 06nacTeil NpuMeHeHNsA, KoTopble MR-J3350B4, MR-J3-500B(4 MR-J3-700B(4 np“MEP KOH!‘)IIIrypaI.[IIIIII cncrembl
onmcaHbl B 3Toi gHCprKLMM 10 YCTAHOBKE UM HUXKEYKa3aHHbIX PYKOBOACTBaX. O6Ppamal?ﬂe g 6e3 CMOHTMpoBa&HOI;I 6arapeiiku MR-J3BAT/ @ MR-J3-22KB(4) a 4 had (4)m i (4) HanpsxeHue MUTaHus CN5
BHUMaHue Ha cobniofjeHne BCex XapakTepucTuk, CoaepXalimxca B pyKoBOACTBax. Paspella- MR_ _2 B4 M A o
eTCA UCMNOMb30BaTh TOMBKO AOMOS nnm pac Npu6opbI, peKc J3-200B4/ ™ Ges pasvema RAL RA2 Bbwm:,?:e BbIKN BKI. Cepoycnnurenb
mble pupmon MULIYBUCK SNEKTPUK. Jlioboe MHOe NpUMEHeHWe Wau UCMoNb30BaHuMe, — — @ KomnbloTep (onuua)
BbIXOAALLME 32 PAMKV Ha3BaHHOIO, CYMTAETCA NCNOMb30BaHMEM He NO Ha3HaueHMIo. Cunosble Knemmbl MC H ozl
3~ Tpanchopmatop ** > L1,L2,L3
n 6 O6o3HaueHue | CurHan 1) c c ) 7
eanncaHnA, oTHocALWMeCA K 0esonacHoOCTN ¥ (NFB) / _

P ! L1, L2, L3 SnekTponuTaHme 200..230Bnep. . e TRTEPOEIC
I'Ipvl NPOEKTMPOBaHUK, YCTaHOBKe, BBOAE B 3KCMNyaTauyuio, TeXHUYeCKom o6ber n o L1 BﬂwpeHHMﬁ Pfl P2 A
npoBepke annapatypbl AO/IXHbI CO6ﬂ)OIZlBTbCﬂ npeannucaHna no TexHuke 6e3onacHoCTn 1 i ! ~
OxpaHe Tpyaa, OTHoCALWmMeCa K CI'IeLlVId)VI‘-IE!CKOMy CNy4aio NpUMeHeHunsa. Lll’ L21 HMTaHMe AnA uenen ynpaBneHMﬂ wm L2 T;g;ﬂﬁ:glj /

B 3TOM pyKOBOACTBE COAEPXATCA yKasaHWsA, BaKHble ANMA NPaBMIbHOrO U 6e30MacHoro N OnUMOHaNbHBIN TOPMO3HON 610K 3 v =
obpalyenns ¢ n| . OTA y nmeloT ¢ : 380..480 B ep. . W anoso
P,C,D OnuMOHanbHbI TOPMO3HON Pe3NCTop / TOPMO3HOI 610K KoHTaKTOp cUCTeMa ynpasnenia
onaACHO 0@ AYYt e W NIPEIbIAYLLII
u,Vv,w Bbixon cepgoasuratena || |TE2 e (MO cepBoycnMTens
6 \ [TpedynpexdeHnue 06 onacHocmu ona e
) Hec o y mep npeo: p mu P1, P2 OMUMOHaNbHbIN APOCCeNb MOCTOAHHOIO TOKa '@
Moxem co30ame y2po3y 014 XKU3HU unu 300poeba 3 . - 1 )
none3oeamens. PE awmrHbiAnposod | e Kabens ceayoupii P> C aneayouni
CN2|  3HKogepa JHKogep cepBoycuTen CepBoycHMTeb M
:I [j : 3allUTHbITE KONauok 3aUUMTHBIM KonMadoK
' BHUMAHUE YcTaHOBKa 1 BbiNoOJIHEHNE nposoakun L21, L1
. lpedynpexoderHue 06 onacHocmu dna annapamypel. E——— epBogsHraTenb
2\ Hec O y X Mep nped P mu \ onAcHo AsapuiiHoe BbiKnioueHme * | 3 CNal
MoOXem npusecmu K Ct * nonoxuTenbHas noruka " “BHKOAGP
P P P P ® feped yc = cepeoycu- EM1 | | ALM Heucnpasocts
mypbl unu uHozo umyujecmea. A unp p o *%_ HOMUHAbHOE HaNpAXeHHe } picom| [pocon I @snextponimaie
® rMocne P p pexde uem Karywki MC: 200-230 B nep. 7. 24Bnocr.T. 24Bnocr.T. cepsopBHTaTens PE(D) i poson
npucmyname K Y, 0! no (i mepe 15 ym,
DononHutenbHaa nHopmaumsa 6i pbl ycnenu pasp A 0o Hou MR-J3-11KB(4)-MR-J3-22KB(4) 3, Tbl ynp
JlononHuTenbHyio UHGOPMaLIo O NPUGOPax MOXKHO HAIMTV B ClieayloLemM PyKOBOACTBE: 6e/IUYUHbI HanpAXeHuA. Asapitoe
@® PykoBOACTBO NO dKCnyaTaumm cepsoycunuteneit MR-J3-B ® Cepsoyc ucep oy RA3 RA1 RA2 guiniovenve BbIK. EKE P
6 0—0 06— o o 1@
e H s
370 PYKOBOACTBO MOXHO 6eCNNaTHO CKaYaTh C HaLero caiita A 3~ Tpachopmatop ** e (2}
(www.mitsubishi-automation.ru). A BHMMAHME ¢ ——c
K > 200..230Bnep.T.  NFB IW Mmpmﬂ
Ecnuy Bac UMeIoTCA BOMPOCHI MO MOHTaXy 1 SKCM/TyaTaLun Nprbopos, OnmncbiBaemblX B 3TOM @ 3Kc M C ) e yc — 35 Tophoz TES
“PyKOBOACTBE M0 ycTaHOBKe”, 6e3 KonebaHuin 0bpaTuTech B Balle pPervoHanbHoe ToproBoe HGSBa;l"b’xr; pyKoB.;)Bcn;Be no 3Kc 10 CODBOVC o sw2| [T 2 ‘ n
NpeaCTaBUTeNbCTBO UV K PErMOHabHOMY TOProBomy napTHepy Muuy6ucu. Co 5 FY deticmeuro nb‘;lm’Mm I =
P P P "
e0KUX usu 60c 2a308, ¢ i 6U6p unu = ‘ ﬂ
ya’apos,'ablcoxorj pamyp cayuu unu 'mu. 380..4808 nep.T. \@‘ N
Kcny P pa_e makux Hedony OnuyioHanbHbii
ycniosuAx nopoxoddem onacHoOCMe ydapa MmOKOM, 80320paHusi, TOpMO3HO! N2 | O6o3HaueHne Onucanue
P unu yckop cmap pubop pesicop
. - - ~
® Ipu cned 3a mem, 661 8 cepeoyc uepes . AVavien i
He c m c @ | Avcnnein PBONy
pop Py pnesusy - T f9la_
unu Kycovyku HPOBOBOG, mak KaK oHU mo2ym esi3eame Kopomkoe
3amblKaHue. swi
@ He domp (i b 00 yuwjux o i cepeoyc * noruKka o A Koaupytowuuit nepekniouatent Ana HacTpoiikn
Hanpumep, K/ieMMm uJlu passemMos. Howmep cranum HOMepa CTaHUWK cepBoycunuTens
@ He d b 00 cepeoyc C ) unu ** Heobxogvm B yyae 400-BONbTHOI Bepcu
P P
P pe3ucmopa eo epems usu 6CKope no- v ] sw2 Tpy ucnonb30BaHMM Hanaj04uHoro NPOrPaMMHOro
cneuxp nod p il CuNbHO Hazp - 7 HOMUHaNbHOE HaNpAXeHe obecneyenna MR-Configurator nepexniouarens SW2-1
onacHocme oxo2a. Karywku MC: 200-230 B nep. 7. () ! ! Mepekniovatens CYXUT ANA BbIGOPA MCMITATENLHOTO PeXmMMa.
1T 2 | "M ipexxum’ | Tep: SW2-2 He pieiicTBYeT it BOMKeH Haxo-

HAHX TepMoBbIKAIOUaTENb JUTHCA B HIKHEM NONOXKEHUN.

CN3 CN3| "
Asapuittoe biktiouenie * EM1}| ALM @ Hewcnpasrocts MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
Icom] [Docom ELECTRIC

Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
24Bnoct. 1. ABrnoc.T. FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com




@
®

Linee di segnale
Lineas de sefiales

CurHanbHble NnpoBoAa

@
®

Operandi 1/0
Operandos E/S

OnepaHabl BBOAa-BbiBOAA

@
®

Disposizione morsetti

Asignacién de bornes

MR-J3-11KB(4)-MR-J3-22KB(4)

[Ofd = Bl 1o

usB S
Operandi d’'ingresso/Operandos de entrada/
BxopHble onepaHabl
CN3
(——— Simbolo/Simbolo/Cumeon Pin/Pin/KonTakt
=) (1] [1])
1B e (E3 P TR EM1 CN3-20
) DI2 [~ DI3
i 7 IR DI1 CN3-2
’ i N W DI2 CN3-12
6 G A -
.| A —ar = _
s LE)K:‘: CNIA . 7 - 7 DI3 CN3-19
0 t—— LB —LBR
1P 1z Fgfuze o
§ CN1B [0 ] e 2] . . .
N il oy il Operandi d’uscita/Operandos de salida/
E % BbixopHble onepaHpbi
§ Simbolo/Simbolo/Cumson Pin/Pin/KonTakt
ALM CN3-15
MBR CN3-13
INP CN3-9
RD
Attacco/ DB
Conexion/ Nome/Nombre/iigia+aiea
Pasbem SA
@ Attacco cavo bus dall’asse precedente e Selezione con parametro/
L ) . ZSP Seleccién con parametros/
CN1A ® Conexion de cable de bus del eje previo WG BbI6OP € MOMOLLbI0 NapamMeTpa
MopakntoyeHue WuHbI, BedyLlein oT
npeawecTsyiowen ocu BWNG
@ Attacco cavo bus all'asse seguente CDPS
® Conexion de cable de bus con el eje ABSV
CN1B posterior
MopakntoueHme WuHbl, Be, el K cnegyowen . . - )
ocf AV A Segnali d’uscita/Sefiales de salida/BbixogHble curHanbl
@ Connessione encoder Simbolo/Simbolo/Cumson Pin/Pin/KoHTakTt
CN2 ® Conexion del encoder LAILAR CN3-6/CN3-16
MogkioYeHme sHKoaepa LB/LBR CN3-7/CN3-17
K LZ/ILZR CN3-8/CN3-18
@ Attacco batteria
MO1 CN3-4
CN4 @ Conexion de la bateria
MO2 CN3-14
MopkntoueHne 6atapenkn
(@ | collegamento comunicazione Tensione d’alimentazione/Tension de alimentacion/
CN5 ® Conexion de comunicacion Hanpaxenue nurahun
. Simbolo/Simbolo/Cumson Pin/Pin/KonTakt
KOMMYHMKaLIMOHHbIV MOpT
DICOM CN3-5/CN3-10
DOCOM CN3-3
LG CN3-1/CN3-111
SD Corpo/Carcasa/Kopnyc

PasBopKa Knemm 1 N =
il
i oTE
MR-J3-10B— MR-J3-200B H il
MR-J3-100B MR-J3-350B =] Ll | L | UV W
o Pir| P|C]|N S| S
CNP1 CNP2 CNP3 It
&) u ) PE
CNPL \
W [ enP1
CNP2
(D servomotori utilizzabili
CNP3 CNP3
(E) servomotores empleables
CNP2 |
PE MpumeHnmble cepBoaBUraTenn
O MR-J3-00B | HF-MPO | HF-KPO | HF-SPO | HC-RPO | HA-LPO
D
y @ 10 053/13 053/13 — — —
20 23 23 — — —
MR-J3-60B4 40 43 43 — — —
MR-J3-100B4 MR-J3-200B4 60(4) — — 52(4) — —
70 73 73 — — —
CNP1 CNP2 CNP3 100(4) — — 102(4) — —
Li 152(4)/
» 200(4) — — 2024y | 103/153 —
onpL Ls oNpL 350(4) — — 352(4) 203 —
N— 500(4) — — 502(4) | 353/503 —
: L 700(4) — — 702(4) — —
CNP2 - CNP2 11K(4) _ — — — 11K2(4)
ones | o onps | 15K(4) — — — — 15K2(4)
22K(4) — — — — 22K2(4)
PE
S
MR-J3-350B4
MR-J3-500B(4) MR-J3-700B(4)
[¢ )
Descrizione/Descripcion/Onucanue
@ Collegamento dell’encoder
(1] @ Conexion del encoder
MoaknioueHme 3HKozepa
‘ CD Collegamento freno
L= — 2] @ Conexion de frenado
MoaknioueHe TopMo3a
@ Collegamento alimentazione elettrica
S (3] @ Conexion de la fuente de alimentacion
TET I'IonKmoueume HanpAXeHWA NUTaHnA
[LJeJu]P]culv]w]
@ Albero servomotore
o @ Eje del servomotor
Ban cepsojsurartens
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